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Casova presnost QV
Zesnost IMU <2 5cm v sklone 120° 3 Ret kamier
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Yyzicka Specifikacia

Oaterial Oagnézium-hlinnik

+motnost J 3 U Bid¢kova teplota Ca C
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3dmerajte TR TS - .. ...
Nepristupne ¢ o o3 anemn -
[ (' n% chds: T il

O 9 \$§ia presnost’ lasera Fo e o ) ' Zamerajte akykofvek

9\ Xite vyhody §pickovej laserovej jednotky Mileseey EDM a jedineéného algoritmu = - & AL material

laserového merania vzdialenosti Laser-Easy. Za rovnakych podmienok je rozdiel medzi = : = 6 W$ou intenzitou laserového Iiéa a vy&Sou
viacerymi meraniami maly, ¢o zaistuje presnost’ a spolahlivost meranych dat. s - citiivostou prijmu protisvetia je mozné dosiahnat
stabilné vysledky v takmer vSetkych farbach a

materialoch.

ockutoé¢né data v realnom
case

1 H S GitéWhtdmazdovanie a prenos
laserovych Udajov pri frekvencii az 20 Hz v
spojeni s podporou softvéru CY, skutoéna
implementacia merania v realnom ¢ase,

vyrazne skracuje ¢as merania.
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